dkE L VERMIZE T 5 EEHEEER [TXRIERONEE YO RE
L (~20304F)

(=]

AFEETIE, HAODBEEEGEHIZICET2HLVWVANERE LUV ) a—2 3 DTHEODHT
BLUFRHZTL. BEROBEEEEBIZOVWTEFEDOTWVET, EHE, BHHE. Ry
F. BLEUD Y FLAIITOEOYHARRIZEY £9, EAMNICIX. ADASE BEFHES THER
SNBAHMELUY—DEHR. M8t HOO— K3y JERERANERL VY, £ DHR
PR, RO OB EHRTSIEELE. FNEELUYOMEE. YOI O
VAT L, BEHREEHLANIILLAE K ULSICHIT=EEOEMOOEMt U HER T EAEENT
WET, AERHFITIEKERIN, RAENFRLAMIF2030F£FTTY,

[RE—EK]

IJEIT4THT)—
FREOEHE. B, SEUEM

E&E

ADASIZERENHME L ¥

cMEL Y DIELE

- BENEE L ANILFIDHEEICH T 5 o EHOEM
cHBEEYDELLDLEN

SHBOELUHDAA T, TAVATL, BEUVREI— 7T L—4F—FPa—)L
LB —FEVa—I): BATETFTYr—> 3
cBEOL—F—H TS5 Y—DLE

cTH /O —NlL: L—F—FETa—)

« 2030FEFTORFEFHR : L—F—

c4BE: L—F—EDa—



A/ "= 3 X8I HEE: L—F—FEVa—L
s L—F—ITa RTL

A/ R=2 3V EEBTHRE . L—F—FEPa1—L
» Cognitive Pilottt : 4D A —S V5 L—4—

» Metawavett : SPEKTRA™ TS v k74 —L

* Arbett : Phoenix, BEREEADA A -V T L—4—
AASED2—I
cAIRAASED2—IL: ADASDEA TEFTT) r—2a Y
CFIMBEAASEDa—I B4 TET TV r—2ay
cBEFEDAATH T4V —DHE

T/ —NELL  FAIHAASTEDI—IL
*2030FFTHOHRFETFR : AIRAASED2—)L

« B[R 7 A S DERE

A/ R=V3aVEERIIEEER: AASED2—IL
cHAASTOAVART L

A/ R=23VEFHIHIEE: AASEYV2 -

« Foresighttt : QuadSight74 / B —

« Outsighttt : 3D VT4 VI HAS

« SmartEyett : K54 /\—E51R

LIDAREYa—IJL

*LIDAREDa—)L: 34 TET7T) =3y

B TTA4 v —HK

749 /0 —Mi#E L - LIDARE 1 —)L



*« 2030F F TOHHRFE TR : LIDAR

* LIDAR/N T #+ —< > R ##E

A/ R—=23 %FET5H% . LIDARED1—)L
*LIDARE a2a—I/)LIaYRT LA

A/ R—=230%FBTSH5HE : LIDAREDa—)L
 Quanergy#t : 3D k Z7LiDAR

« RoboSensett : LIDARfIE Y 1Ja—2 3>

« XenolLidar#t : 3D LiDAR

cBEREY—RA4TETT U — 3

cT0 /0 —0#lL  BEREVY
«2030FFTORTETFA - BEREUY
cBERtUY—OMRE

A/ R=23 I HEF  BEREVY

« Toposenstt : BEK3IDTa—O4y—Lavt ¥
BREEELELE~DRE

+ SO
o af

f43



